
การพัฒนาเทคโนโลยี

     การผลิตทุเรียนให้มีประสิทธิภาพเพื่อยกระดับเทคโนโลยี โดยการพัฒนา
หุ่นยนต์ฉีดพ่นทุเรียนอัตโนมัติ แก้ปัญหาการขาดแคลนแรงงาน ค่าแรงสูง
สําหรับกิจกรรมการฉีดพ่นซ่ึงเป�นกิจกรรมที่จําเป�นและได้รับผลกระทบรุนแรงและ
ต้องแก้ไขเร่งด่วนท่ีสุด หุ่นยนต์ฉีดพ่นทุเรียนอัตโนมัติ ทําให้ผู้ปฏิบัติงาน
ปลอดภัยเพราะสามารถควบคุมการฉีดพ่นได้จากระยะไกล และทําการฉีดพ่น
ด้วยความแม่นยําสูง เฉพาะเป� าหมายที่ ต้องการปรับอัตราการฉีดพ่นตาม
การมีอยู่ของทรงพุ่ม ขนาดของทรงพุ่ม และความหนาแน่น ทําให้ลดปริมาณ
สารฉีดพ่นลงได้   

     เทคโนโลยีหุ่นยนต์ฉีดพ่นทุเรียนอัตโนมัติระดับแบบจําลอง ตัวหุ่น
ออกแบบเหมือนรถ สามารถเคลื่อนที่ได้ในทุกพื�นที่ ในสวนท่ัวไป และรับ
นํ�าหนักได้ถึง 150 กิโลกรัม การออกแบบเน้นความคล่องตัว ใช�ระบบ
ไฟฟ�าขับเคลื่อนสี่ล้ออิสระ การเลี�ยวใช�พื�นที่น้อย ติดตั�งแขนหุ่นยนต์ฉีดพ่น
นํ�าหนักเบา ฉีดพ่นได้สูงไม่น้อยกว่าสองเมตรและสามารถระบุเป� าหมาย
การฉีดพ่นได้อย่างอัตโนมัติ ใช� เทคนิคการพัฒนาระบบเซ�นเซอร์เพื่อ
วัดขนาดและทรงพุ่มของทุเรียน ทําให้สามารถทราบถึงตําแหน่งของ
ทรงพุ่มได้อย่างแม่นยํา อีกทั�งการพัฒนาระบบควบคุมการเคลื่อนที่ของ
หุ่นยนต์และแขนแบบ decentralized control ทําให้สามารถควบคุม
ตําแหน่งของรถและแขนได้อย่างมีประสิทธิภาพ ระบบหัวฉีดถูกออกแบบ
ให้สามารถกระจายนํ� ายาได้สูงและแม่นยํา สามารถรับมือกับลมแรง
ภายนอกได้ แม้จะอยู่ในระยะห่างไกลก็ตาม ซ่ึงเทคโนโลยีหุ่นยนต์นี�ทําให้
ลดแรงงาน ลดปัญหาสุขภาพ อันจะเกิดกับผู้ใช�แรงงานฉีดพ่น และ
สารเคมีได้เป�นอย่างดี อีกทั�งสามารถนําไปใช�กับผลไม้ชนิดอื่นๆ เช่น ลําใย 
มังคุด มะม่วง องุ่น เป�นต้น 
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หุ่นยนต์ขับเคลื่อนและฉีดพ่นได้อย่าง
อัตโนมัติ 
หุ่นยนต์สามารถควบคุมการฉีดพ่น
ด้วยตนเองได้จากระยะไกล
หุน่ยนต์ฉดีพน่เฉพาะบรเิวณที่ตอ้งการ
ได้อย่างถูกต้องแม่นยํา 

สามารถนาํไปใช�กบัผลไมช้นดิอ่ืนๆ เช่น 
ลําใย มังคุด มะม่วง องุ่น เป�นต้น 

Autonomous Durian Spraying Robot  

หุ่นยนต์ฉีดพ่นทุเรียนอัตโนมัติ


